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12.6. ,2 4 
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dyyxydx L 22yx  )0;0(O

)1;2(A  

12.7. ,5)4( 2 
L

ydyxdxyx L 23xy 

)0;0(O )3;1(A  

12.8. ,)2()2( 22 
L

dyxyydxxyx L 2xy 

)1;1(A )1;1(B  

13. გამოთვალეთ შემდეგი მეორე გვარის წირითი ინტეგრალები შეკრულ კონტურზე: 
13.1.  

L

ydxxdy , სადაც L  წარმოადგენს R  რადიუსიან წრეწირს, რომლის 

ცენტრიც მდებარეობს კოორდინატთა სისტემის სათავეში და ინტეგრება 
ხდება: 
ა) საათის ისრის მოძრაობის  საწინაარმდეგო მიმართულებით; 
ბ) საათის ისრის მოძრაობის მიმართულებით. 

13.2.  
L

dxyxdyxy 22 , სადაც L  წირი (კონტური) წარმოადგენს 422  yx   

წრეწირს და ინტეგრება ხდება: 
ა) საათის ისრის მოძრაობის საწინაარმდეგო მიმართულებით; 
ბ) საათის ისრის მოძრაობის მიმართულებით. 

13.3.  
L

dyyxdxyx 222 )()(2 , სადაც L  წირი (კონტური) წარმოადგენს 

სამკუთხედს, რომლის წვეროებია: ),1,1(A  ),2,2(B  )3,1(C  და ინტეგრება 
ხდება: 
ა) საათის ისრის მოძრაობის საწინაარმდეგო მიმართულებით; 
ბ) საათის ისრის მოძრაობის მიმართულებით. 
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13.4.  
L

dyyxdxxy )(2)2( , სადაც L  კონტური ,4 2xy  ,4y 0x  წირებით 

შემოსაზღვრული არის საზღვარია და ინტეგრება ხდება: 
ა) საათის ისრის მოძრაობის საწინაარმდეგო მიმართულებით; 
ბ) საათის ისრის მოძრაობის მიმართულებით. 

13.5.  
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AOB  რკალითა და BA  წრფით შემოსაზღვრული არის საზღვარს და 
ინტეგრება ხდება მითითებული მიმართულებით (იხ. ნახ. 13.5)
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